
案例简介：

机器人点焊机可以通过自动化焊接复杂或难以接近的组件来大大
加快制造过程。机器人必须用同样的力夹紧正在焊接的零件，以
形成牢固、完整的焊接。为了确保这一点，杆端称重传感器与动
力钳的执行机构配合使用，以测量焊接过程中的夹紧力。
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